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Projet collaboration indirecte

Guide DGT – collaboration directe

Partenariat CEA List - Projets Cobobench/Seerob
- formation 15 intervenants “Cobot” (FFLOR)

~30 Projets/an 
en France et 
international 
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Projet « Palettisation de cartons 
“Palet’Ease” »
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• Projet : Ilot standard modulaire permettant la
palettisation de cartons en bout de ligne de packing chez
un industriel “Pharmaceutique” (x5) ;

• Mode de collaboration : indirecte (changement de
palette)

• Fabricant/ Intégrateur :

• Mission BV :

• Vérification des concepts de sécurité (ilot type);

• Vérification et essais avant mise en service (ilot n°1) ;JT IN
RS Robots c
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Application “Palet’Ease” & convoyeur
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Le système est destiné à la palettisation de cartons acheminés 
par un convoyeur sur deux palettes positionnées de chaque 
coté de l'ensemble robotisé.

Plusieurs type de cartons peuvent être palettisés, avec un poids 
pouvant aller jusqu'à 8,5 kg

Le système de palettisation robotisé est compact et 
transportable. 

Système de palettisation composé d'un robot prévu pour un 
fonctionnement collaboratif, deux axes motorisés verticalement, 
avec contrôle de position par codeur, permettent d'adapter la 
hauteur du robot en fonction de la hauteur de palettisationJT IN

RS Robots c
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Vérification des concepts 
de sécurité “Palet’Ease”
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• Analyse des risques

• Méthode : ISO 12100 ; implication utilisateur/spec ; équipe
pluridisciplinaire ;

• Limites : environnement/espace, pièces transportées, espace
collaboratif / « Ilot »

• Phénomènes dangereux : écrasement / choc (traj) ;
outil/charges ; psychosociaux ; commande
distante/modification des paramètres ;

• Situations dangereuses - estimation des risques :
« raisonnablement prévisible » - installation/montage ;
production ; maintenance/réparation ;
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• Evaluation et réduction des risques

• Méthode des 3 étapes ; EESS 2006/42/CE
– ISO 10218-1

• applicabilité, possibilité de contournement
et capacité à maintenir les mesures;

Cognitique

RobotiqueErgonomie

Cobotique

IHMFacteur 
humain

Intelligenc
e 

artificielle
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Vérification des concepts 
de sécurité “Palet’Ease”

JOURNÉE TECHNIQUE INRS 
Robots collaboratifs : Démarche de prévention pour une 
intégration réussie

22/06/2021 8

• Documentation technique

• Mesures techniques - ISO TS 15066 /
ISO 13849-1 …

• Risques résiduels - information /
instructions pour le suivi de la
machine ;
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Vérification et essais avant mise 
en service (ilot n°1)
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• Vérification bonne application des
concepts de sécurité

• Inspection et essais dynamique des
dispositifs de sécurité - Trajectoires /
environnement ;

• Paramétrages vitesses-efforts limites selon
cartons - checksum (mesures en option) ;

• Marquages signaux – IHM ;

• Instructions et déclarations ;JT IN
RS Robots c
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Retour d’expérience 
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Témoignage
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